
8 指导学生发表论文 

 

序号 论文名称 期刊名称 学生 指导教师 时间 

1 整经机的技术特点与发展

现状 

纺织器材 王琛 杜宇 2017 

2 浅析整经机恒张力控制技

术 

棉纺织技术 王琛 杜宇 2016 

3 基于 PLC 的整经机双闭环

张力控制系统 

科协论坛 范立松 杜宇 2022 

4 基于位置阻抗的机器人接

触碰撞控制研究 

机械设计 袁秋杰 刘国华 2016 

5 基于同性异形演变的羽毛

球击球机构运动分析 

中国机械工

程学报 

焉台郎 赵地 2017 

6 爬楼车的现状和发展前景 工业技术 石佳明 岳建锋 2017 

7 爬楼小车结构设计 科技资讯 石佳明 岳建锋 2017 

（支撑材料如下） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



(1) 整经机的技术特点与发展现状 

 

 

 

 

 

 

 

 



（2）浅析整经机恒张力控制技术 

 

 

 

 



（3）基于 PLC的整经机双闭环张力控制系统 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



（4）基于位置阻抗的机器人接触碰撞控制研究 

 

 

 

 

 

 

 



（5）基于同性异形演变的羽毛球击球机构运动分析 

 

 

 

 



（6）爬楼车的现状和发展前景 

 
 

 

 

 

 

 

 

 



（7）爬楼小车结构设计 

 

 

 


